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OZNACZENIA:

IIIIII - krawedz drogi istniejacej
IIIIII - krawedz zjazdu
- symbol znaku pionowego

b
- - symbol znaku typu U-21

- strefa robot

- jezdnia ul. Jantarowej

A-14 znaki organizacji ruchu na czas budowy

Uwagal!

Oznakowanie na czas robot powinno byé tak ustawione,
aby byto dobrze widoczne zaréwno w dzieh jak i w nocy
oraz w ztych warunkach atmosferycznych. . o
Nalezy zastosowac tarcze znakéw pionowych wielkosci-

U-3d

$rednie.

Dopuszcza sie zastosowanie sygalizacji Swietlnej jako

rozwigzania rownowaznego VIATRAKT

Fukasz Kitowski
ul. Lesna 1A/1 83-300 Kartuzy

NIP: 5891755291 REGON: 363570680 SCH
Tel: 694613967 e-mail: viatrakt@gmail.com

Budowa ul. Podgornej etap 4
na odcinku od ul. Tulipanowej do ul. Boréwkowej

w Jankowie Gdanskim.
EMAT ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS BUDOWY- WAHADLO
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