D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSaTwymagania ogoélne dotysee wykonania i
odbioru rob6t drogowych prayudowie ulicy Podgérnej i modernizacja ulicy Strasziskiej w
Jankowie Gdaiskim wraz z odwodnieniem i dwietleniem drogowym.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Technicznea sstosowane jako dokument przetargowy i kontraktqwyy
zlecaniu realizacji robét wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot oétych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoélne, wspolne dla robot
objetych ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymizez GDDP dla poszczegdéinych
asortymentéw rob6t drogowych i mostowych. W przypadbraku ogoélnych specyfikacii
technicznych wydanych przez GDDP dla danego asertytnrobot, ustalenia dotyczéwniez dla
SST sporzdzanych indywidualnie.

1.4. Okrdlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pogej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-gytkowa (droga)
albo jego czsé¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,emet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odleghee miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigineej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddvulib postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (morawva) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdpa ruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizeana do usugcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaoiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowgéy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych,zgty do
notowania zdarzei okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokwagych odbioréw
robot, przekazywania poletei innej korespondencji technicznej paoizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pagsz

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawgapo,
0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcadlpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administnoe
kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulwahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dzielacymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktdra jest ograniczona korodrogi i skarpami rowéw.



1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanygtibnami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonagobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zahkcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentagjojektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddr dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana kgedaio oddziatywaniu ruchu
I czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st migdzy warstva $cieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa shga do wyrownania nieréwidoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stgca do przenoszenia obhgzen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - goérnasézpodbudowy spetniagca funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaegz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanieody, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownymaraein jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powye.

i) Warstwa odsczapca - warstwa styca do odprowadzenia wody przedostej st do
nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowamapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodid - zgodnd¢ wykonywanych robo6t z dopuszczonymi tolerancjamijedli
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieorowniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usglzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.26.Pobocze - o&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpiecfstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.27.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aey pod nawierzchnido gkbokdsci przemarzania.

1.4.28.Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaitdezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w
celu umdaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dece sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.



1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzggaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqeenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemefiodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksat@rowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego preyktad
droga, kolej, ruroaig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyl i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczdtek - skrajna podpora obiektu mostowegozeMisktada sie z petnejsciany, stup6w lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywr6cenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegioé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomicdzy zewmrtrznymi kravedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podttaj, obejmuje catkowatszerokéé konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokeé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblimgdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikébw mierzona wéwietle porczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twageze czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - €& przedstwziecia budowlanego, stanoyga odebna calas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtkowych. Zadanie ma@ polega na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonvykonanych robot, bezpieargwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow, dziennikddwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komp&Sf .

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.



1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowacbzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy,zgleaniajpjcym podziat na
dokumentagj projektowa:

- Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz
projektowa dokumentagj wykonawca (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kddwykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodnas¢ robot z dokumentaci projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania okilene w chaby
jednym z nich g obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dalentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw ohowe
kolejncs¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolinych,0golnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywa bledéw Ilub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsiwiadomé Inzyniera/Kierownika projektu,
ktory podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fhnie @ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbda zgodne z dokumentag]
projektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartai docelowe,
od ktérych dopuszczalnea sodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementéw budowli musavykazywa& zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracza&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows
lub SST i wplynie to na niezadowaled jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykam@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pacthem”)

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyaani
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akrdswania realizacji kontraktu,zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zderm drogi i organem zagdzapcym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robotokvesie trwania budowy. W zaieosci od
potrzeb i posipu robdt projekt organizacji ruchu powiniencbya biegaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgaroraciji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyinstaluje i legdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewnigc w ten sposob bezpiegmdwo pojazdow i pieszych.



Wykonawca zapewni state warunki widocgciowv dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje lkyda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaéegemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckiorych trec
bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cen kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienian@alizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i¢daie utrzymywa tymczasowe ukglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogradalziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdimzdow i maszyn pracigych przy
realizacji  robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje wsposOb uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszaéegemw miejscach i
ilosciach okrélonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckiorych trec
bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonaweg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cern kontraktova.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezgio przepisOw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oragzie unika
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynidach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczeniarualgch przyczyn powstatych w napstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgld na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,
2) srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pazaru.



1.5.6.0chrona przeciwpaarowa
Wykonawca bdzie przestrzed@gprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwampya
sprzt przeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszadni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pogazda

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoi&arem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persofgkonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwahy sszkodliwe dla otoczenia, niegds dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wigkszym od dopuszczalnego, oflmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robét bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw
nasrodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkmczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé# wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma& zgod: na wycie tych materialdw od wégiwych organow administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona wiasndgci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronnstalacji na powierzchni ziemi i za wgdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgdalbych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemaaiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni $edae oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére mapyc wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoezia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tywdtalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi #yniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiladraz kdzie z
nimi wspoétpracowat dostarczmj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr
Wykonawca kdzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawii@go.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabugaoweszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@p w ssiedztwie budowy,
spowodowane jego dziataléma.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomeidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomgci i dotyczcych korzystania z



wlasndgci i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigldpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi
w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdéw

Wykonawca hdzie stosowa sig do ustawowych ograniczenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#gm takim przewozie dwlzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. tkynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkow zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne
obciazenie osiowe nie dula dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w ofdsie terenu
budowy i Wykonawca duizie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami igniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcaedhie przestrzega przepiséw dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni iddlzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne
oraz sprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamdwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca hedzie odpowiadat za ochrog robot i za wszelkie materiaty i uradzenia
uzywane do robot od daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia
robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa jejb elementy byly w
zadowalagcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagz roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowazany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczkidre § w jakikolwiek sposob zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakoéw firmowych, nazw Iub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatdw lub urmzer uzytych lub zwihzanych z
wykonywaniem robot i w sposébagity bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawig kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty



postpowania, obeizenia i wydatki wyniklie z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wi§iem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaekonkretne normy i przepisy,
ktore speilnid@ map materialy, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab
obowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegiiania powotanych norm i
przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postamowi inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy g paistwowe lub odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, naogy¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdasgjrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem iclagizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami  musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawc i przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&oo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkrgie terenie budowy dola uwazane za
wlasn@g¢ Zamawiagcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika
projektu i posipowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w robotach, ktynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu
z Zamawiggcym i Wykonawa ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdkwoty, o
ktOra nalezy zwigkszy¢ cere kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpiecZyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe,
sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzyse, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-
00.00.01 ,Zaplecze Zamawigiego”.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkawgystaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robot, Wykonawca pstzed Inzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, szczeg6towe informacje daigez proponowanegozrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialdw jak r@mnodpowiednie swiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegadia nie oznacza automatycznie wszelkie
materialy z danegarddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia ba&dav celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegdia w sposbéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolsd wi&cicieli i odngnych wladz na
pozyskanie materiatdbw zezrddet miejscowych wdczapc w to zrédta wskazane przez



Zamawiajcego i jest zobowgzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjrodta.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnramgt
panstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatdbw pochodgych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzieawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania
materiatdbw miejscowych dala formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce kuhgwacji
terenu po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowgdwykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazalnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &zie prowada zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaly wyszczegolnione w dokumentach umosthyba, ze uzyska na to piserarzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatdbw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadgje wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy i zi@one w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 3g
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robotzrie
dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych matéw zostanie odpowiednio przewadmwany
(skorygowany) przez fiyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, lcz sk z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewiduapazliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawgowiadomi Iayniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnieepr tyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadaymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowawygzaj materiatu nie nie by pazniej
zmieniany bez zgody hyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane magtedo czasu gdydaa one uyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszcaeneachowaty swaj jakos¢ i wtasciwosci i
byly dostpne do kontroli przez fiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatGlabzlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiow



miejscach zorganizowanych przez Wykonawczaakceptowanych przez zyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytwdérni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodob stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probk
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli eda
stanowé podstaw do akceptaciji oki&onej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy lzrynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyvytworni,
musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzanigekgp
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych @zi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,
c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprde@nia inspekcji i bagaw tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych roboét. Spek uzywany do robo6t powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ Ilub projekcie organizacji roboraakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahialhzyniera/Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien l#&yzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy dgnierowi/Kierownikowi projektu kopie  dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sgtm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowa sprzt jak réwniez naprawig lub wymienig& sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupazliwosé wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddniyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptigujzed uyciem sprztu. Wybrany sprd, po
akceptacji lnyniera/Kierownika projektu, nie nie by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkéw umowy, zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.



Liczba érodkow transportu powinna zapewfi@rowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidozyniera/Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umayw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnid wymagania dotycge przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiskée na & i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu pierwotnegozytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bhdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogatiicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgodnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, @a 2godné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym pi&kkonawe; oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadpnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzew planie i wyznaczenie wyso@ wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami igdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamsunete przez Wykonawgena
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany lid okaze st skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy
na pémie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgstikprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladnét.

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementoot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfowey SST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjyimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagie na rozwzam kweste.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawaowv czasie okrdonym
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytyoniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakob

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakici. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oks&¢, zamierzony sposoéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwdupcy wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentagj projektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizac wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebét,
— organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- sposob zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ko terminowd¢ wykonania poszczeg6lnych elementow robét,
— system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych robét,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium ashego lub
laboratorium, ktéoremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie bad,
— sposOb oraz formm gromadzenia wynikéw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i ferprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi
projektu;
b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,



— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przedhutia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ueglzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robdét,

— sposb6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakgi robét

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazona jakasé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robdt i jakaci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimier/Kierownik projektu mege zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam dloee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgést konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i
sprzt badawczy posiad@ajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiagayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 2eli niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wplynaé ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatow i dépije do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoaigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakosé tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem aaateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesitosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek eda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przeWykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zadkwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Ilayniera/Kierownika projektu Wykonawcaedhzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez Wykonawe
usunite lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzmiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi hyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.vBtonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedistepimie
ich wyniki do akceptaciji liyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach weidt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegmzaaprobowanych.



6.6. Badania prowadzone przezyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokormgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwanéga Wykonawca i producent materiatdbw powinien udgietiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniagbzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wtasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefapréobki materiatébw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Z&i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatéw i robét z
dokumentagj projektovs i SST. Mae réwnie: zlecic, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtérnych lub dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz @ta&ciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— — Polsk Normg lub
— — aproba4 techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidalskiej Normy, jeeli nie s
objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktGre nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowizujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyada& okresu gwarancyjnego. Odpowiedziathpa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bigco i leda dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyeblzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @staska stubowego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwatechnilg,
w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgemida oznaczone kolejnym numerem anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonograméw robét,
- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementéw robét,

— przebieg robét, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanik@ych i ulegajgcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,



— wyniki préb poszczeg6lnych elementow budowli z padm, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdd przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowaniz. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiagzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadzaveisposob eigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jai@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki badd@/ykonawcy lkda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jasg. Dokumenty te stanowizabczniki do odbioru rob6t. Winny kgyudosgpnione na kade
zyczenie lryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawtedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektowy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pduaaieniu Irkyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@ku ukmczenia wszystkich robot. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z eztascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oltenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawclnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady ok&ania ilosci rob6t i materiatow

Dhugcsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymé¢da obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jali SST wigiciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, oljosci beda wyliczone w ni jako dtugaé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mad by¢ obmierzone wagowo,¢bla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.



7.3. Uradzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST dizie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,akze w
przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzeegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh&@ lkda wykonane w spos6b zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehbjsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiarow. W razie braku miejsca szkice rmday¢ dofaczone w formie oddzielnego
zahkcznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zytierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbior robot zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogimostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera/Kierownika projektu. Odbiorehzie przeprowadzony niezwltocznie, niezpigj jednak ni
w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaoknydi powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika
projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych czsci robét. Odbioru czciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje kynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiodr ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie raetstggo wykonania robét w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci | wartdsci.



Catkowite zakaczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagoiem na gimie o
tym fakcie Irzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod
dnia potwierdzenia przez Apniera/Kierownika projektu zaka@zenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzneezozez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw baflai pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodr$gi wykonania robot z dokumentagrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapodea realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aaegowych lub robdét
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje
czynngaci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] ndeRtacy projektowa i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon wartags¢ wykonywanych
robdt w stosunku do wymafy@rzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokét odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace

dokumenty:

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvyesli

zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe okumentéw umowy i ew.

uzupetniggce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.

PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatébw zgodnie z SST i

ew. PZJ,

7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw

zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodris i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przelenie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani

tych robot wiacicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisiji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeamiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.



Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag lxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzuyehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangdidtr zwihzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygym.

Odbior pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaz@ jednosti obmiarovs ustalomn,
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattoywodstaw ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okébone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlf obejmowé:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,
- warta¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organjizachu obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatgzeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kezmkow, barier, oznakowsi drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaajihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2\r 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).
2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13B80z. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiz. U. Nr 14, poz. 60 z paiejszymi zmianami).



