D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTp& wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z rozbiork elementow drog przigudowie ulicy Podgérne;j i
modernizacja ulicy Straszyiskiej w Jankowie Gdaiskim wraz z odwodnieniem i éwietleniem
drogowym.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Technicznea sstosowane jako dokument przetargowy i kontraktqwyy
zlecaniu realizacji robét wymienionych w p.1.1.

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogad@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych z
rozbiérka:
— warstw nawierzchni,
- kraweznikdw, obrzey i opornikéw,
- chodnikéw, placy, stanowisk postojowych,
— ogrodza, przepustow itp.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-000D, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paday SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiorceppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub
rur stalowych w postaci:
— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadaych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 X
12,5 cm), ndg z kragdziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),egen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
— rusztowa drabinowych, skladagych s¢ z drabin (np. dlugei 6 m, szerok&ci 52 cm),
usztywnionych stzeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych elzlezch (np. 3,2 x 6,3 cm)
uktada st pomosty z desek,



— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalow§retainicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach
klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek ruszémiowych (np. z rur stalowycfrednicy 108
mm i katownikéw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wynaeah klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

— rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i
kratownice.

Rusztowanie naky wykona z materialtdbw odpowiadaych nasgpujacym normom:
— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [2PN-D-96002 [3] lub innegj
zaakceptowanej przeziyniera,
- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lwinej zaakceptowanej przezzimiera,
— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innepakceptowane] przezayniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementow drdg, ogrodié przepustow mize byt
wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,

- fadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,

- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamgéalne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MMDOO ,Wymagania ogolne” pkt 5.



5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementow drdg, ogroglzeprzepustéw obejmuj usunecie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt Z&odnie z dokumentacprojektows, SST
lub wskazanych przez igniera.

J&li dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej,
Inzynier maze polect Wykonawcy sporzdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST
lub przez Iryniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesoswn frezarek drogowych, nale
speint warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robét rozbidrkowych przepustu agldokona:
— odkopania przepustu,
— ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wigzych od okoto 2 m,
— rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje sdzysk&, w sposéb ¢gczny lub mechaniczny z
ew. przeaiciem petow zbrojeniowych i ich odgciem,
— demontau prefabrykowanych elementow przepustow (np. rdementow skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoingkcibwym usungciu taw, wzgédnie ostranego
rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych, kindwych itp. przy zatzeniu ponownego ich
wykorzystania,
— oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziard@hpowtérnego iycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolaciji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nmibwe do powtornego wykorzystania powinny ¢oyisuwane bez
powodowania z&dnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie ataje wtasndcia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce okéone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stag wtasnaécia Wykonawcy, powinny by
usuntte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drogrodzé i przepustow znajdage s¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumenigajojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdanoalery zapobiec gromadzeniugsw nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych nalewypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagci¢c zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakéci robdt rozbiorkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtio wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeleaentow przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.



Zagzszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni,
ogrodzé i przepustéw powinno spettisodpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00
»Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@)Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg robot zwazanych z rozbiork elementow drog i ogrodagest:
— dla nawierzchni i chodnika - ifmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrzea, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m
(metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robot obejmuije:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiowki celu ponownego jej aycia, z
utozeniem na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatbw z rozbiérki,

— wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki krawznikéw, obrzey i opornikow:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:

— odstonkcie scieku,

- reczne wygcie elementoviciekowych wraz z oczyszczeniem,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jegozycia, z
utozeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowe],

— uzupelnienie i wyrbwnanie podia,

— zaladunek i wywo6z materiatéw z rozbidrki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;



d) dla rozbiorki chodnikow:

— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ishymateriatow chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidvkicelu ponownego jegozycia, z
utozeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

— demonta elementow ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zsgczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- — ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jegozycia, z
utozeniem w stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— uporadkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i pagczy:

— demonta elementow bariery lub peczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotdéw po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12
[9],

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki znakéw drogowych:

— demonta tablic znakow drogowych ze stupkow,

— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotdow po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12
[9],

— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— uporadkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umacie,
— ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

— rozebranie elementow przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— zasypanie dotow (wykopdw) gruntem z zsgczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-
12[9],

— uporzadkowanie terenu rozbiorki.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

P w0 DN PE

PN-D-95017
PN-D-96000
PN-D-96002
PN-H-74219

PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402

BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartacziestg.
Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni
Tarcicadtiasta ogblnego przeznaczenia

Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgogdlnego
stosowania

Rury stalowe bez szwuwgriione i walcowane na
zimno ogélnego przeznaczenia

Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

Kitowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

Gwalzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

Oznaczenie wgkia zagszczenia gruntu.



